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Problemstellung und Zielsetzung

Die in eine Vielzahl von Arbeitsbereichen einziehende Automa! sierung 
macht vor dem Greenkeeping auf Golfanlagen nicht halt. Auch in der 
Rasenpfl ege werden zunehmend autonome Systeme zur Rasenpfl ege 
angeboten. 
Ob und wie solche Systeme auch für das Greenkeeping auf Golfanlagen 
genutzt werden können, benö! gt eine diff erenzierte Betrachtung. Eine vom 
Deutschen Golf Verband beau' ragte Studie soll den Verantwortlichen auf 
Golfanlagen Grundlagen zu den gängigsten Ausführungen der 
automa! sierten Rasenpfl ege liefern, als Entscheidungshilfe dienen und 
Hinweise geben, welche Veränderungen und Auswirkungen sich durch die 
Einführung von Mährobotern für Golfanlagen ergeben. 

Grundlagen, Methodik und Inhalt

Während der  Projektlaufzeit werden folgende Leistungen erbracht: 
1. Umfassende interna! onale Literaturstudie zum Stand der  

Technik von automa! sierten Mähsystemen
2. Interviews mit Verantwortlichen auf Golfanlagen mit   

automa! sierter Rasenpfl ege
3. Interviews von Golfern verschiedener Spielstärke mit und ohne 

Erfahrung auf Golfplätzen mit automa! sierter Rasenpfl ege
4. Au( ereitung der Ergebnisse und Darstellung in einem   

Abschlussbericht 

Ergebnis und Fazit

Im Rahmen der Studie konnte auf Grundlage der Nachhal! gkeitsqualitäten, 
Ökologische Qualität, Soziale Qualität, Ökonomische Qualität, sowie unter 
Berücksich! gung von technischen und Sicherheitsfragen ein 
Bewertungsschema erarbeitet werden. Dabei wurden die Eigenscha' en der 
beiden in der Golfplatzpfl ege verwendeten Systeme
- akkubetriebener Rasenmähroboter 
und
- herkömmlicher Fairwaymäher mit autonomer Steuerung
bewertet.

Akkubetriebener Rasenmähroboter 
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Fairwaymäher mit autonomer Steuerung
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